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Caratteristiche
•	 Modulo di uscita per il comando 

di 4 servovalvole comprensive di 
retroazione del rapportatore

•	 Utilizzo con PSG-IOBus (come 
modulo di uscita Master)

•	 Quattro oppure otto ulteriori 
uscite digitali

•	 Sistemazione liberamente confi-
gurabile dei canali di uscita verso 
le zone di regolazione (con PSG-
IO-Bus)

•	 Una valvola fusibile per ogni due 
canali di uscita delle servovalvole

•	 Contatto allarme a potenziale 
zero

Vantaggi
•	 Struttura modulare compatta
•	 Modulo con costi competitivi per 

la regolazione di 4 servovalvole
•	 Determinazione automatica del 

percorso della valvola
•	 Uscita chiaramente individuabile 

dello stato del modulo

Funzioni
•	 Le informazioni del grado di 

regolazione ottenute tramite 
PSG-IO-Bus vengono convertite in 
un rapportatore proporzionale e 
applicate al segnale di comando 
motore fino a quando, tramite la 
retroazione del potenziometro sul 
modulo SMV, viene riconosciuto 
uno scarto inferiore o uguale a 
1%

•	 Rilevamento del rapportatore 
tramite il potenziometro

•	 Emissione di 8 segnali PWM ag-
giuntivi proporzionali al grado di 
regolazione sulle uscite digitali

•	 Configurazione tramite commuta-
tore-DIP e ponte

•	 Visualizzazione di stato tramite 
tre LEDs di stato

Dettagli ordine

Codice articolo Denominazione
020 322-03 SMV 04

IO‘s - PSG-IO-Bus
R

Modulo servovalvola SMV 04
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Visione collegamento

Schema di funzionamento
Entrate

Sul modulo SMV04 si trova una entrata-
potenziometro per ogni canale di uscita 
della valvola di regolazione (corrispon-
dente a 2 uscite: destrorsa, sinistrorsa).

SMV 04

Uscite con retroazione

Il modulo è utilizzabile con PSG-IO-Bus 
(dati tramite PSG-IO-Bus). I dati inviati 
tramite PSG-IO-Bus vengono convertiti 
attraverso il modulo in movimenti di 
regolazioni proporzionali al grado di 
regolazione. 

SMV 04

Dati tecnici
Entrate

Entrate del potenziometro X7, X8
1kOhm, lineare; 0,25 W

Uscite
Contatto allarme X4
Contatto per corrente di riposo 250VAC, 
1A

Uscite di regolazione X9
30mV/100mA; Protetto contro i corto-
circuiti

Tensione di alimentazione
18...30 VDC
Alimentazione tramite  PSG-IO-Bus (X1, 
X2) oppure X9
Assorbimento di corrente: dipendente dal 
carico, .corrente di riposo 100mA

Tensione di comando della valvo-
la X5, X6

115...250VAC; 1 A max.
Protezione F1 e F2 3,15 FF (interno)
Uscite della valvola non protette contro i 
corto-circuiti

Indicazioni
LED dello stato
Funzionamento vedere "Stato - Informazi-
oni stato tramite LED"

Condizioni di funzionamento
Temperatura di esercizio 0...55°C
Valore limite 0...60°C
0...90% umidità dell´aria, no condensa

Generale
Tipo di montaggio/attacco
Con apertura a scatto sulla guida (DIN EN 
50022)

Misure (PxAxL in mm)
225 x 95 x 70

Peso
0,5 kg

Marchio CE
L’apparecchio risponde alle direttive per 
la compatibilità elettromagnetica e alle 
direttive della bassa tensione, come ripor-
tato nel marchio CE.

Sicurezza elettrica
Classe di protezione corpo & morsetti 
IP20
Sicurezza di contatto VBG 4, VDE 0160 
Parte 100
Classe di protezione II
Grado di inquinamento 2

CANSTI II,

CANSTI II P,

MA 08

SMA 08,

SMV 04,

SMAO 04

X1

X4

X2

X5 X6

X9 X8 X7

MA 08

SMA 08,

SMV 04,

SMAO 04

X3

F1 F2

PSG-IO-Bus
RS485

Uscite digitali
1...8

Entrate potenzio-
metro 1...2

Entrate potenzio-
metro 3...4

Interruttore DIP

Collegamento HF Uscita allarme relè
ausgang

Uscite valvola di 
regolazione 1...2

Uscite valvola di 
regolazione 3...4

PSG-IO-Bus
RS485

Fusibile
Uscite valvola di regolazi-

one 1...2

Fusibile
Uscite valvola di regolazi-

one 3...4

Attivare tastatore rilevamento 
della posizione

di fine, Stato-LEDs:TUNE/OK/SIO

a sinistra

a destra

Sensore di regolazione

Modello 
di impulso 
tramite
PSG-IO-Bus
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Collegamenti morsetti/connettori

X5/X6 Uscite delle valvole di re-
golazione

PIN X4

1 C

2 C

3 NO

X9	Uscite digitali 1...8

Consiglio
Per tutti i morsetti a vite è predisposta la direzione di partenza 
del cavo tramite una freccia.

X1/X2 PSG-IO-Bus RS485 
	 Alimentazione

PIN X1/X2

1 +U

2 +U

3 TX+

4 GND

5 GND

6 +U

7 +U

8 TX-

9 GND

X4 Uscita allarme

X7/X8 Entrate del potenziometro

PIN X5 X6 Commento

1 L1 L1
Alimentazione

2 N N

3 VC1 VC3 Output sinistrorsa canale 
1/3

4 N N Output rete N 1/3

5 VO1 VO3 Output destrorsa 1/3

6 VC2 VC4 Output  sinistrorsa 2/4

7 N N Output rete N 2/4

8 VO2 VO4 Output  destrorsa 2/4

PIN X9

1 O1

2 O2

3 O3

4 O4

5 O5

6 O6

7 O7

8 O8

9 GND

10 +U

PIN X8 X7

1 P1+ P3+

2 P1 P3

3 NC NC

4 P1- P3-

5 HF HF

6 P2+ P4+

7 P2 P4

8 NC NC

9 P2- P4-

P -n

NC
Pn

P +n

Assegnazione uscite PSG-IO-Bus

Nell´azionamento del PSG-IO-Bus, il 
modulo SMV 04 si comporta come un 
modulo Master. L´indirizzamento avviene 
tramite il commutatore DIP 1...4.
Il modulo SMV 04 non ha alcun collega-
mento per il modulo di uscita Slave.
La sistemazione delle zone alle uscite 
avviene con tool Engineering.

Engineeringtool SMV 04

„Modu-
lo“ „Uscita“ Uscita

1 1 X5, Canale 1

1 2 X5, Canale 2

1 3 X6, Canale 3

1 4 X6, Canale 4

1 5 -

1 6 -

1 7 -

1 8 -

2 1 X9.1

2 2 X9.2

2 3 X9.3

2 4 X9.4

2 5 X9.5

2 6 X9.6

2 7 X9.7

2 8 X9.8

3 1...8 -

Le denominazioni "modulo" e "uscita" 
sono conformi alle designazioni nel tool 
Engineering.

Non appena è presente un codice di 
errore (vedi Stato), viene attivato il relè di 
allarme.
Il contatto è specificato come contatto di 
corrente di riposo.

Oltre alle 8 uscite digitali possono essere 
azionati altri segnali di regolazione 
aggiuntivi (nel tool Engineering sono 
configurabili a piacere: sistemazione delle 
zone, riscaldamento, raffreddamento, 
allarme). Tutte le uscite sono regolate su 
positivo e protette contro i corto-circuiti.
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Configurazione

Stato

off

on1 8

x 8 =

x 4 =

x 2 =

x 1 =

+

+

+

Interruttore DIP 1...4
L´indirizzamento del modulo SMV 04 per 
PSG-IO-Bus avviene tramite il commuta-
tore DIP1...4. L´indirizzo è codificato in 
sistema binario. In base alla regolazione 
del commutatore DIP avviene il calcolo 

nel seguente modo:
Con il commutatore DIP settato su ON, 
inserire 1 nei campi di immissione di 
sinistra, con il commutatore DIP settato 
su OFF, inserire 0. Poi indicare il risultato 
delle moltiplicazioni nel campo di immis-
sione a destra. La somma dei campi di 
destra è l´indirizzo del modulo SMV.

Interruttore DIP 5...8
Tramite i commutatori DIP 5...8 viene 
selezionata la funzione delle entrate di 
rilevamento 1...4. È valido:
DIP off Rilevamento tramite l´entrata del 

potenziometro. 
DIP on Canale disattivato. 

Determinazione della posizione 
di fine potenziometro (TUNE)

La funzione per la determinazione della 
posizione di fine della valvola viene atti-
vata tenendo premuto (ca. 5 secondi) il 
tasto TUNE. Durante la fase di rilevamen-
to il LED TUNE lampeggia.

LED Informazioni dello stato
I tre LEDs indicano lo stato del modulo 
SMV 04.

LED-TUNE (giallo)

acceso Funzionamento regolazione
Lampeg-
giano

"Fase di rilevamento determi-
nazione della posizione di fine" 
attivo

LED-SIO (giallo)

Off Nessun azionamento 
dell´interfaccia su PSG-IO-Bus

acceso I gradi di regolazione vengono 
ricevuti tramite il PSG-IO-Bus.

LED-OK (verde)

acceso Non è presente alcun errore.
Lampeg-
giano

È presente un errore. 
In base all´errore viene emesso 
un codice di errore. Inoltre si 
deve contare il numero dei 
segnali lampeggianti tra due 
pause di indicazione (ognuna 
ca.1 secondo) e leggere la 
causa dell´errore nella tabella 
"Codice di errore LED OK".

Codice di errore LED OK
I codici di errore rappresentati tramite il codice lampeggiante del LED OK (a partire dal 
Firmware Versione 004605) sono definiti come segue:
Numero 
dei segnali 
lampeg-
gianti

Causa dell´errore Causa/eliminazione errori

0 Nessun errore
1 Rottura del filo entrata Poti 1

Eliminare la rottura del filo oppure il collega-
mento difettoso del potenziometro (rettifica-
tore sul potenziale fisso).

2 Rottura del filo entrata Poti 2
3 Rottura del filo entrata Poti 3
4 Rottura del filo entrata Poti 4
5 Errore-guida-valvola Valvola 1 *) Riconosciuta la direzione errata di avanz-

amento oppure non è stato raggiunto il 
valore di regolazione da avviare entro il 
tempo max. di regolazione di 12 minuti. 
Controllare il cablaggio alle valvole e quindi 
l´autosintonizzazione.

6 Errore-guida-valvola Valvola 2 *)
7 Errore-guida-valvola Valvola 3 *)
8 Errore-guida-valvola Valvola 4 *)

9 Errore EEPROM-READ Errore nella lettura o nella scrittura sulla me-
moria dati interna. Sostituire SMV 04.10 Errore EEPROM-WRITE

11 Corto circuito almeno in una delle 
uscite O1...O8 al morsetto X9

Eliminare corto circuito, controllare fusibili.

12 Errore TUNE Valvola 1 Durante l´autosintonizzazione non è stata 
riconosciuta alcuna regolazione del potenzi-
ometro adeguata. Controllare il cablaggio e 
le valvole.

13 Errore TUNE Valvola 2
14 Errore TUNE Valvola 3
15 Errore TUNE Valvola 4

16 Errore di comunicazione Nessun collegamento all´interfaccia al 
CANSTI.

Gli errori 1...11, 16 sono generati durante il funzionamento della centralina.
Gli errori 12...15 vengono indicati dopo l´autosintonizzazione.

*) Viene riconosciuto uno scambio della tensione del potenziometro PRIMA dell´autosintonizzazione e viene accettato tramite 
l´autosintonizzazione.
Uno scambio della tensione del potenziometro DOPO l´autosintonizzazione, quindi in fase di funzionamento, determina una 
notifica di errore-guida-valvola.

Fase 1 - aprire valvola.
Tutte le valvole vengono settate sulla 
posizione APERTO.

Fase 2 - chiudere valvola.
Tutte le valvole vengono settate sulla 
posizione CHIUSO.

Per le fasi 1 e 2 vale: In caso di supera-
mento del tempo o regolazione difettosa 
all´entrata Poti, si verifica l´interruzione 
del movimento, sul LED OK compare 
una delle notifiche 12...15 (v.a. codice di 
errore LED OK).

Fase 3 - Salvare le posizioni di fine.
Se le fasi 1 e 2 sono state eseguite senza 
errori, entrambe le posizioni di fine 
(Mass. APERTO e Mass. CHIUSO) vengono 
mantenute nel EEPROM del modulo SMV 
04 e riprese per il calcolo dello sposta-
mento di regolazione proporzionale. 
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